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Presentacion

La materia Disefio de Sistemas Mecatrénicos ofrece una comprension integral de los sistemas que integran mecanica,
electrénica, informatica y control. Abarca desde los fundamentos y modelado de sistemas, hasta el disefio e
implementacién de controladores y sistemas embebidos, utilizando plataformas de hardware abiertas. Los estudiantes
aplicaran estos conocimientos en proyectos que simulan escenarios reales en la industria mecatrénica, fortaleciendo su
capacidad para disefiar soluciones innovadoras y eficientes.

Desempefios
Competencias genéricas que se ejercitan Unidades de competencia profesionales

5.1. Disefiar sistemas eléctricos y electrénicos mediante
técnicas y tecnologias de la ingenieria eléctrica
5.2. Identificar las normas oficiales y estandares
e Interpreta de manera integral el mundo natural y | eléctricos/electrénicos utilizados en los distintos campos

social contempordneo mediante esquemas | de la ingenieria mecatronica

cientificos de generacion y aplicacion del | 7.1. Disefiar sistemas electromecanicos, neumaticos,

conocimiento electroneuméticos e hidraulicos utilizando estandares
e Utiliza con eficiencia las tecnologias digitales para | industriales

la comunicacién y la gestion de informacién | 7.3. Emplear elementos de automatizamos industriales

académica y profesional, en un entorno de trabajo | como sensores, actuadores y PLCs para solucionar

colaborativo problemas en la industria
9.2. Organizar recursos tecnoldgicos y humanos para
manufacturar y producir bienes y servicios de manera
eficiente, sustentable, limpia y de calidad
Al finalizar el curso, los estudiantes seran capaces de modelar y simular sistemas mecatrénicos complejos, desarrollar
e implementar soluciones de control automético, y disefiar sistemas embebidos para aplicaciones mecatronicas.
Ademas, podrén integrar y optimizar estos sistemas en proyectos practicos, aplicando normas y estandares
industriales, y demostrando habilidades en la gestion y ejecucion de proyectos interdisciplinarios.

Orientacion didactica

El curso se orienta hacia un aprendizaje activo, combinando teoria con aplicaciones practicas mediante el uso de
simulaciones, laboratorios y desarrollo de prototipos. Se fomentara el aprendizaje basado en proyectos, donde los
estudiantes disefiaran, implementardn y evaluardn sistemas mecatrénicos reales. Ademas, se promovera el trabajo
colaborativo y la integracion de conocimientos multidisciplinarios, fortaleciendo la capacidad de los estudiantes para
resolver problemas complejos y adaptarse a escenarios industriales dindmicos.

Actividades del estudiante Actividades del profesor

14 Resolver ejercicios 14 Opserva gl proceder del estudiante
bajo ambientes controlados
. L . 40 Expone la intencionalidad del curso,
10 Disefar ejercicios propios

brindando la informacion pertinente

40 . . para el abordaje del curso
Asistencia a clase 10 R

evisa ejercicios
Evaluacion del aprendizaje

El  estudiante = muestra
capacidad para resolver

Portafolio de préacticas, examenes vy

Entrega de tareas, practicas y proyecto final. rovecto problemas con los
proy ' conocimientos  adquiridos
en clase.

Lista de cotejo, examenes
Recursos para la formacion



Unidad Didactica 1: Fundamentos de Sistemas
Mecatrénicos

1.1 Definicion y componentes de un sistema mecatrénico
1.2 Integracion de mecanica, electrénica, informatica y
control

1.3 Principios de sensores y actuadores en sistemas
mecatrénicos

1.4 Arquitectura de un sistema mecatrénico

1.5 Aplicaciones industriales y ejemplos de sistemas
mecatrénicos

Unidad Didactica 2: Modelado y Simulacion de Sistemas
Mecatrénicos

2.1 Principios de modelado matemético de sistemas fisicos
2.2 Modelado de sistemas mecanicos, eléctricos y térmicos
2.3 Simulacion de sistemas mecatrénicos utilizando
software especializado

2.4 Andlisis de respuesta temporal y en frecuencia de
sistemas

2.5 Validacion y verificacion de modelos

Unidad Didactica 3: Control de Sistemas Mecatronicos

3.1 Fundamentos de control automatico en sistemas
mecatronicos

3.2 Técnicas de control clasico: PID, control por
retroalimentacion

3.3 Control digital y discretizacion de sefiales

3.4 Control de sistemas no lineales

3.5 Implementacién de controladores en hardware y
software

e Pintarrén y plumones

o Bibliografia especializada

e Computadoray cafion

e Laboratorios de mecatronica

Unidad Didactica 4: Desarrollo de Sistemas Embebidos en
Mecatronica

4.1 Introduccién a sistemas embebidos:
microcontroladores y hardware de cédigo abierto

4.2 Configuracion y programacién de microcontroladores
para control de sistemas mecatronicos

4.3 Interfaz y comunicacion con sensores y actuadores
mediante hardware de bajo costo

4.4 Desarrollo de software embebido para aplicaciones de
control y automatizacion

4.5 Prototipado y pruebas de soluciones embebidas para
sistemas mecatronicos

Unidad Didéctica 5: Integracion y Desarrollo de Proyectos
Mecatrénicos

5.1 Proceso de disefilo e integracion de sistemas
mecatrénicos

5.2 Prototipado y validacién de soluciones mecatrénicas
5.3 Optimizacion de sistemas mecatronicos: costos,
eficiencia y rendimiento

5.4 Normas y estandares en el disefio de sistemas
mecatrénicos

5.5 Desarrollo de un proyecto integrador que aplique todos
los conceptos aprendidos
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