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La materia de Introduccion a los Sistemas Electromecanicos ofrece una comprension fundamental de los principios y
componentes clave en la integracion de sistemas eléctricos y mecénicos. Los estudiantes aprenderan sobre la conversion
de energia, el funcionamiento de maquinas eléctricas, y la aplicacién de sistemas de control en entornos industriales.
Ademas, se explorara la electronica de potencia y su papel en la automatizacién de procesos. El curso culmina con
proyectos practicos que integran estos conocimientos en aplicaciones reales.

Desempeiios

Competencias genéricas que se ejercitan Unidades de competencia profesionales
5.1. Disefar sistemas eléctricos y electrénicos

mediante técnicas y tecnologias de la ingenieria

eléctrica.

5.2. Identificar las normas oficiales y estandares

eléctricos/electronicos utilizados en los distintos

campos de la ingenieria mecatrénica.

6.3. Disefar elementos mecanicos utilizando técnicas

y herramientas propias de la mecatrénica.

7.1. Disefiar sistemas electromecanicos, neuméticos,

electroneumaticos e hidraulicos utilizando estandares

e Interpreta de manera integral el mundo natural y social | industriales.
contemporaneo mediante esquemas cientificos de | 7.2. Aplicar metodologias y estandares para
generacion y aplicacién del conocimiento mantenimiento industrial.

e Utiliza con eficiencia las tecnologias digitales para la | 8.3. Disefiar algoritmos para el control de sistemas
comunicacion y la gestion de informacién académica y | complejos integrando teorias matemaéticas y
profesional, en un entorno de trabajo colaborativo computacionales.

8.5. Disefiar mecanismos de comunicacion entre

dispositivos mediante el uso de nuevas tecnologias

como computo en la nube.

9.2. Organizar recursos tecnoldgicos y humanos para

manufacturar y producir bienes y servicios de manera

eficiente, sustentable, limpia y de calidad.

9.3. Formular proyectos de productos y servicios con

viabilidad técnica y financiera.

9.4. Planear programas de mantenimiento preventivo y

correctivo incluyendo costos, tiempos y modos de fallo.
Resultados de Aprendizaje

Al finalizar el curso, los estudiantes podran entender y aplicar los principios de funcionamiento de maquinas eléctricas y
sistemas electromecanicos. Seran capaces de disefar y analizar sistemas de control para motores y actuadores,
utilizando conocimientos de electrénica de potencia. También estardn preparados para desarrollar e implementar

proyectos integradores que aborden desafios en la automatizacion y roboética industrial.
Orientacion didactica

El curso combina teoria con practicas en laboratorio y proyectos integradores para reforzar la comprension de los
conceptos. Se promueve el aprendizaje basado en problemas reales, utilizando software de simulacién y experimentacion
con equipos electromecanicos. La evaluacion incluye proyectos, exdmenes tedricos y practicos, y presentacién de
resultados.

Actividades del estudiante Actividades del profesor

Observa el proceder del estudiante
bajo ambientes controlados
40 Expone la intencionalidad del curso,

14 Resolver ejercicios 14

10 Disear ejercicios propios brindando la informacion pertinente
40 . . para el abordaje del curso
Asistencia a clase 10 Revisa ejercicios




El estudiante muestra
capacidad para resolver

Entrega de tareas, practicas y proyecto final. | Portafolio de practicas y proyecto. problemas con los

conocimientos  adquiridos
en clase.

Entregar de ejercicios, tareas y examenes.

Unidad Didéctica 1: Fundamentos de Sistemas Electromecanicos
1.1 Definicién y componentes de un sistema electromecanico
1.2 Principios basicos de electromagnetismo y su aplicacién en
sistemas mecénicos

1.3 Conversion de energia: eléctrica a mecéanica y viceversa

1.4 Tipos de maquinas eléctricas: motores y generadores

1.5 Aplicaciones industriales de sistemas electromecanicos

Unidad Didactica 2: Maquinas Eléctricas y su Funcionamiento
2.1 Introduccioén a los motores eléctricos: CC, CA, sincronos y
asincronos

2.2 Principios de operacién de motores y generadores

2.3 Transformadores: principio de funcionamiento y tipos

2.4 Caracteristicas y rendimiento de las maquinas eléctricas

2.5 Mantenimiento basico y diagnéstico de fallos en maquinas
eléctricas

Unidad Didactica 3: Sistemas de Control en Sistemas
Electromecéanicos

3.1 Conceptos bésicos de control automético y retroalimentacion
3.2 Control de velocidad y torque en motores eléctricos

3.3 Sistemas de control de posicién y servomecanismos

3.4 Sensores y actuadores en sistemas electromecanicos

3.5 Introduccioén a los controladores logicos programables (PLC)

Unidad Didactica 4: Conversion de Energia y Electrénica de
Potencia

4.1 Conceptos de electrénica de potencia en sistemas
electromecéanicos

4.2 Rectificadores, inversores y convertidores en sistemas
electromecéanicos

4.3 Control de potencia en sistemas electromecanicos

4.4 Aplicaciones de la electronica de potencia en la industria

4.5 Sistemas de almacenamiento de energia y baterias

Unidad Didactica 5: Aplicaciones y Proyectos en Sistemas
Electromecénicos

5.1 Integracion de sistemas electromecanicos en proyectos
industriales

5.2 Automatizacion y robética: aplicaciones de sistemas
electromecéanicos

5.3 Disefio de sistemas electromecanicos para aplicaciones
especificas

5.4 Normas y estandares en sistemas electromecanicos

5.5 Desarrollo de un proyecto final integrador aplicando
conceptos del curso
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